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Vergleich von Okosystemdienstleistungen

present . 296.452 CHF
production output

264.956 CHF

carbon dioxide storage
1.816 CHF

pollination
137.435

nutrient cycle (nitrate storage in kg/year)

habitat (Shannon-Diversity-Index)




Vergleich von Okosystemdienstleistungen
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carbon dioxide storage
pollination
nutrient cycle (nitrate storage in kg/year)

habitat (Shannon-Diversity-Index)
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Vergleich von Okosystemdienstleistungen
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present ' 296.452 CHF

consolidation of farming production output 108.572 CHF
m regrowth of forest A CI?FCHF
221.700 CHF
302.819 CHF

1.816 CHF
246 CHF
3.162 CHF

carbon dioxide storage

pollination

137.438
243.798

nutrient cycle (nitrate storage in kg/year)

habitat (Shannon-Diversity-Index)




Vergleich der Varianten
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Fotoghie: THomds Klein, PLUS
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Visualisierung



Visualisierung Blauen Martin Glaus






ISEZustand : . Laigruebe
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Unbedeutend oder storend?

Windturbinen in virtuellen 3D-Landschften als Planungshilfe

Madeleine Manyoky
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Visueller Aspekt

3D-Visualisierung mit Animation




Zusatz

Geodaten in der CryEngine

Abbildung: CryEngine - Terrain mit Orthophoto



Zusatz

Objekte in der Landschaft

Abbildung: CryEngine — Bearbeiten eines Baumes Abbildung: CryEngine - Strassen erstellen

Abbildung: CryEngine — Gestein und Pilze Abbildung: CryEngine - Verwaltung von Texture Layers



Visueller Aspekt

Windturbine, Baume, Himmel und Wolken

Abbildung: CryEngine — Standard, wolkenloser Himmel mit Sonne Abbildung: CryEngine — Standard, Skybox mit Wolken in der Nacht

Abbildung: CryEngine — Standard, Skybox mit Wolken am Tag Abbildung: CryEngine — Standard, Skybox mit Wolken am Abend









TLS (Terrestrial Laser Scanner)

¢ High speed, non-contact data acquisition
* rangesupto1.600 m

technical specs

e High-accuracy, high-precision based on online waveform processing

¢ multiplie target capability

e superior measurement capability in adverse amtmospheric conditions
e integrated GPS reciever (dGPS-antenna, swissTopo-GNSS)

e internal data storage (or USB devices)

¢ weight: 10 kg







TLS (Terrestrial Laser Scanner)

e principle / applications

visualizations

milling

modelling

measurment/analysis




TLS (Terrestrial Laser Scanner)

e principle / applications




UAV (Unmanned Aerial Vehicle)

* safe and easy-to-use flying camera
¢ high-resolution pictures based on user-defined GPS waypoints

technical specs

e camera: 12 MP

e wingspan: 80cm

e Weigth: 500g

* speed-: 20-50 km/h

e endurance: 30 min. per battery

e operational range: up to 20 km

e datalink: up to 2 km

* can operate in winds up to 25 km/h










UAV (Unmanned Aerial Vehicle)

¢ sample images

WSL Versuchswald, Birmensdorf




UAV (Unmanned Aerial Vehicle)

¢ sample images

ETH Zirich




UAV (Unmanned Aerial Vehicle)

¢ sample images

Windpark, Mont Crosin




UAV (Unmanned Aerial Vehicle)

¢ sample images

ETH, Zurich







Einsatz von neuen Aufnahmetechniken in der Waldplanung

ePartizipative Prozesse
Schlage, Waldrandgestaltung etc.
*Extremereignisse: Rasche Erfassung der Situation
aus der Luft
*Forschung



Diskussion

Wo sehen Sie die Einsatzmoglichkeiten in der
Waldplanung?

Haben Sie schon Erfahrungen?



www.plus.ethz.ch



